
1 龚世民 副教授 网络环境下的协同技术 协作通信 智能散射阵列辅助的多模协作共生网络关键技术研究

2 陈语谦 教授 人工智能应用 新应用领域中的基础研究 基于子结构感知图神经网络及因果学习的中西药互斥预测方法研究

3 由林麟 副教授 人工智能应用 智能系统及应用 面向个体安全出行的联邦融合模型及服务原型研究

4 黄玮 副教授 智能交通系统 / 面向路网时空协同优化的交通信号智能控制方法

5 肖尧 助理教授 管理系统仿真 交通规划理论与方法 面向公共场所呼吸道传染病防控的建模及仿真系统研究

6 邱斌斌 特聘副研究员 神经网络基础及应用 机器人导航、 定位与控制 基于离散递归神经网络的轮式移动机器人智能运动控制研究

7 熊宸 博士后 道路工程 / 自主式交通场景架构设计与信息物理仿真技术研究

8 丁北辰 副教授 流体传动 / 电液驱动弹跳机器人关节执行器力位协同控制技术研究

9 李孟棠 助理教授 机构运动学与动力学 / 基于气压转动副的核磁引导穿刺手术机器人设计与控制
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