
项目负责人

下达金额（万元）

项目名称 

面上项目

项目大致进展顺利，截至目前已完成学术指标：发表论文4篇，其中SCI检索论文3篇，EI检索论文1篇。学术指标预计可在项目结
题前圆满完成。技术指标目前对于雨天的测试，由于受疫情影响学生都没返校导致数据的采集受阻，但夜间室内外数据已正在采
集并准备初步测试。

原计划使用真实采集的降雨数据进行算法测试，但遇到了降雨量无法控制的问题。与此同时，真实降雨数据的采集受疫情影响进
展并不顺利，同学们前期一直未返校，而采集设备都在学校。因此，我们计划先采用已有的开源算法合成降雨视频、图像，如此
可以精准控制画面中的雨量，并进行相关视频去雨算法的开发以及后续目标检测性能的测试。待学生们返校后，继续计划真实数
据的采集和测试。

二、研发过程中遇到的问题及解决方案 （介绍项目研发过程中遇到的问题和相关解决方案，以及开展进一步工作，需要解决的
问题。500字内 ）

三、项目已取得成果情况

项目所处阶段 应用基础研究

项目已取得成果的表现形式 论文

项目执行期内新增的就业人数

项目培养的人才数（博士/硕士/
工程师/技术工人）

项目执行期内产生的累计净利润
/累计产品销售（技术服务）收

入（万元）

0

稳定支持计划项目年度报告 

项目类别

新一代智能移动机器人视觉感知增强研
究

金枝

一、项目进展情况（综述项目执行期内学术指标、技术指标与经济指标的完成情况,500字以内）：

学院名称：智能工程学院 学院盖章：

20

0

2



序号 论文篇名或专著名 作者 刊名或出版社 出版年份
卷号(期

号)
开始
页码

结束
页码

是否为
SCI/EI

是否为
NATURE/SCI
ENCE/CELL

主刊

1 Transformer-based Vehicle Detection for Surveillance Images
Zhi Jin, Qian Zhang, Xiying
Li

Journal of Electronic
Imaging

2022 accept / / SCI 否

2
基于轻量化ConvLSTM
的密集道路车辆检测
算法

金枝;张倩;李熙莹 计算机工程与应用 2022 accept / / SCI 否

3

A SLAM System with
Direct Velocity
Estimation for
Mechanical and Solid-
State LiDARs

Lu Jie,Zhi Jin,Jinping
Wang,Letian Zhang
andXiaojun Tan

Remote Sensing 2022 14(7) / / SCI 否

4

A Lightweight Image
Entropy-based Divide-
and-Conquer Network
for Low-light Image
Enhancement

Hongjun Wu, Haoran Qi,
Jingzhou Luo, Yining Li, Zhi
Jin

IEEE International
Conference on
Multimedia & Expo
2022

2022 accept / / EI 否

序号 专利题名 专利申请者(所有者) 专利国别 专利号
公告（公
开）日期

获取和访问路径

四、项目已取得的学术成果

项目执行期内产生的专利申请数
（发明专利/实用新型/外观设计
/其他专利数（含PCT等））

项目执行期内产生的专利授权数
（发明专利/实用新型/外观设计
/其他专利数（含PCT等））

0

项目执行期内产生的累计纳税额
/项目执行期内带动的资金投入

（万元）

五、项目申请专利情况

0

0

0

论文总数 4/SCI检索数量 3/EI检索数量 1
项目执行期内发表的论文（论文
总数/SCI检索数量/EI检索数

量）

项目执行期内发表的专著数（国
内/国外）



市财政资助申请额 申请单位自筹经费 市财政资金使用情况

20 0 11.0805

11 0 0

0.4 0 0

0.4 0 0

0 0 0

0 0 0

3.65 0 0

0

0

0

(2)试制设备费

(3)设备改造与租赁费

4科研材料及事务费（含材料费
、测试化验加工费、燃料动力费
、出版/文献/信息传播/知识产
权事务费等）

0

六、重要成果报告

基础研究类：原始创新突破，代表作；技术攻关类：关键核心技术突破，达到国内外先进水平；产业化类：产品上市、首次取得
销售收入、引入社会资本投资、企业上市等企业发展里程碑；人才类：引进或培养国家级高层次人才情况等。（不超过500字）
:为利用历史帧中车辆未被遮挡的信息辅助当前帧目标的检测与定位，论文2提出了一种基于轻量化ConvLSTM的车辆检测算法模型
WB-YOLO v5，该算法通过模拟人类记忆道路状况的方式，弥补了YOLO v5无法提取时空特征的缺陷。为利用单一图像中车辆间相
互遮挡的关系解决密集场景下的车辆检测问题，论文1提出了一种基于列式遮挡特征的密集车辆检测组件Deformable Channel-
wise Column Transformer（DCCT）。该组件由Deformable Conv、Sub-channel Conv和Column Transformer三个成分组成.针对
激光雷达自身所具有的运动畸变问题，论文3提出了一种用于对运动畸变进行补偿的连续运动模型。在该连续运动模型下，激光
雷达采集的每个点都会被赋予一个单独的位姿，该位姿将用来对其畸变进行补偿。该连续运动模型会被加入到求解位姿估计的非
线性优化过程，进而可以在优化位姿估计的同时对畸变进行补偿，这将促使优化算法从全局角度给出两者的最优估计。

七、项目资金使用情况（单位：万元）

经费支出类别

1合计（直接费用+间接费用）

2一、直接费用（03+04+05+06）

3设备费

自筹资金使用情况

0

0

0

(1)购置设备费



5.3 0 2.0805

1.65 0 0

9 0 9

2 0 2

1 0 1

6 0 6

八、意见和建议：请提出对项目研究开展有益的意见和建议。（3000字内）

1. 建议项目负责人和参与成员继续保持对相关领域新技术、新进展的持续关注和跟进。以及相关创新型应用和实际问题的关注
。如此可以保证项目所提出的算法、技术的前沿性和创新性。
2. 建议项目加强与领域内其他学术团体的交流与合作，加强项目成果的推广应用，提升项目在该领域的学术影响力，使得该项
目可以为后续项目的合作做铺垫。同时，在交流过程中听取的好的建议和意见可以帮助该项目的改进和提升。
3. 项目的进展中应做好必要文件资料的记录和留档，包括实验数据的保存。如此可以进一步确保成果的真实性和可靠性。
4. 加强经费的使用和管理，确保专款专用。

6其他费用（含差旅费、会议费
、国际合作与交流费、其他费用
等）

7二、间接费用（08+09+10）

8单位水电气暖等消耗

0

0

0

5人力资源费（含人员费、劳务
费、专家咨询费等）

0

9管理费用补助支出

10绩效支出

0

0


